河北工业大学博士研究生指导教师                                            土木工程：崔洪军
[bookmark: _GoBack]崔洪军，男，教授，博士生导师，土木与交通学院副院长，2006年于东南大学交通学院获交通运输规划与管理专业工学博士学位，2014-2015年美国伍斯特理工学院（WPI）访问学者，河北省教育系统优秀共产党员。研究方向：交通规划与管理、交通安全与设施优化、基于自动驾驶车辆智能交通管理。
学术成果：天津市交通工程绿色材料工程技术中心主任，天津市交通运输委员会专家委员会常务委员，天津市城市科学研究会理事，河北省公路学会理事。主持完成科研项目25项，其中国家自然科学基金2项、省部级项目2项，厅局级项目18项，获省部级科技奖励2项。在《中国公路学报》等期刊发表论文100余篇，出版专著3部，国家授权发明专利6项、实用新型专利8项。
研究领域：
1、大区域路网抗震连通可靠性分析与应用：地震严重威胁人类生命和财产安全，公路作为人力、设备及物资运输主通道在救援中起着关键作用，因此如何评估和提高地震发生时灾区与外部路网连通可靠性，进行路网加固优化，变震后被动补救为震前主动预防，是大幅降低灾害损失提高救援效率的有效途径。本课题以重要城镇节点为中心，根据地震烈度梯度变化规律，确定路网可靠性影响范围，从而降低网络规模并提高分析的针对性；结合道路单元抗震设计标准及使用状况，研究道路单元在不同烈度下破坏概率，建立与地震烈度衰减规律一致的可靠性分析网络；提出切实可行路网连通可靠性模拟方法，使节点间连通路径搜索问题等效为最短路搜索，该连通路径也为节点间最便捷路径，最终建立路网总体可靠性评价模型；根据模拟中道路单元在连通路径中出现的相对频率提出道路单元关键度的概念，并基于单元关键度，提出路网优化设计方法和道路维修管养资源优化配置方法。
2、基于共享无人驾驶车辆城市交通系统优化理论与技术： “共享+无人驾驶”汽车（SAVs）相对于公交和共享单车具有运行可控、效率高、灵活安全等优点，是解决拥堵、事故、污染等顽疾的未来城市交通新模式，近两年SAVs交通系统成为国外新兴热点研究领域。本项目调查分析SAVs出行特征，结合非集计分析模型建立交通方式选择行为模型；利用随机动态优化方法和人工智能技术，研究“需求-车辆”的匹配策略和优化方法，开发SAVs交通系统模拟平台；提出城市SAVs发展水平量化标准，研究不同发展水平下满足可靠性要求的城市SAVs车辆合理规模计算方法；研究交通需求时空变化规律和动态预测方法，以用户出行服务需求(等待时间、合乘要求等)为约束，以系统（用户、经营者、路网）最优为目标，建立停车设施规模与布局、车辆宏观调度优化理论与方法；提出SAVs城市交通系统综合评价方法和适应性分析方法。为我国城市未来SAVs交通系统规划、建设和管理提供理论与技术支撑。
2019年拟招收博士研究生2名，从事：
1、 交通网络可靠性分析与优化，要求硕士具备交通系统分析、交通规划等方面知识，能熟练运用交通系统分析软件。
2、 基于自动驾驶车辆城市智能交通系统研究，具备交通系统分析、智能交通等方面知识，能熟练运用交通系统分析软件。。
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